陕西省自动化学会简报2015年第2期
（2105年陕西省大学生毕业论文评选活动专刊）  2015年9月6日

-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------   
2015年陕西省第八届自动化专业本科优秀毕业设计(论文)

评选活动及论文质量分析

一、引言

为提高本科毕业设计（论文）质量，培养创新型人才，促进陕西省大学本科自动化专业教育的发展，陕西省自动化学会举办了八届本科优秀毕业设计（论文）评选工作。第一届于2008年在西安科技大学举办，收到各高校推荐的本科优秀毕业设计（论文）94本。以后每年举办一次，推荐的本科优秀毕设（论文）逐年增加。采取团体会员学校申请，委员讨论的方式确定下一届评选活动承办的学校。第二届西北工业大学举办、第三届长安大学举办、第四届西安建筑科技大学举办、第五届西安理工大学大学举办、第六届西安工业大学举办、第七届西安科技大学举办、第八届西安邮电大学举办。并且近年增设了少量的专科优秀毕设（论文）评选。第八届本科优秀毕设（论文）评选收到各大学推荐的本科优秀毕设（论文）185篇，专科优秀毕设（论文）9篇。

二、第八届陕西省本科自动化优秀毕业设计（论文）评选揭晓

陕西省自动化学会教育及普及委员会于2015年7月11日在西安邮电大学长安校区1#实验楼340会议室举行了第八届陕西省本科自动化优秀毕业设计（论文）评选大会。陕西省自动化学会教育及普及委员会主任侯媛彬教授、长安大学汪贵平教授、西安科技大学赵建文教授、陕西科技大学党宏社教授、西安邮电大学王文庆教授和蔡秀梅副教授、西安理工大学辛菁副教授、西安电子科技大学王安荣副教授、西安建筑科技大学冯增喜副教授、西安工业大学陈忠孝教授、西安工程大学王延年教授、西安石油大学贾惠芹教授、空军工程大学魏瑞轩教授、第二炮兵工程大学孔祥玉副教授、西安文理学院王维新教授和西安航空职业技术学院党智乾老师等16名代表参加了论文评审。
自2015年5月5日面向陕西省自动化学会教育及普及委员会的各位委员发出关于举办“2015年陕西省第八届自动化专业本科优秀毕业设计（论文）评选”活动的通知邮件以来，陕西省自动化学会教育及普及委员会主任侯媛彬教授、西安邮电大学自动化学院王文庆院长高度重视，大力宣传。西安邮电大学自动化学院的江祥奎老师广泛动员并逐一电话通知到各位委员。2015年6月19日对收到的参评学校的回执进行整理，并对尚未返回回执的参评学校进行二次动员和电话通知。2015年7月3日收齐各参评学校的推荐表、汇总表、论文资料和评审费。
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                                 现场评审专家合影

“精诚所至金石为开”，本次评选收到来自长安大学、西安电子科技大学、西安理工大学、西安建筑科技大学、西安科技大学、陕西科技大学、西安邮电大学、西安工业大学、西安工程大学、西安石油大学、空军工程大学、第二炮兵工程大学、西安文理学院、榆林学院和西安航空职业技术学院等十五个高校推荐的优秀毕业设计论文194篇，开创了本活动开办以来收到论文数量之最，其中本科优秀毕设（论文）185篇，专科优秀毕设（论文）9篇。

从推荐优秀毕设论文的高校请来的专家和负责教学的院长16人组成评审小组，采取交叉评审，分组讨论，注重理论联系实际，每篇论文至少有2位专家评审打分。评审开始之前，陕西省自动化学会教育及普及委员会主任侯媛彬教授首先向大家宣读了陕西省第八届自动化专业本科优秀毕业设计（论文）评分标准和分组名单，并要求大家进行公正评审。

经过各位专家的认真评审及合议，最终评出特等奖15名、一等奖32名(其中大专组1名)，二等奖52名（其中大专组2名），优秀奖95名（其中大专组6名）。大会还评出了优秀组织奖10个和先进工作者15名。

三、论文质量分析
各大学推荐的论文均是优中选优，学校从评出的优秀毕业设计（论文）中再次遴选出能利用自动化相关专业理论、结合实际、具有创新性、写作完整规范的优秀毕业设计（论文）推荐参评。参评的优秀论文具有：指导教师自评、同行教师互评和毕业答辩的成绩均为优秀。

评选出的优秀论文质量分析如下：

1. 毕业设计（论文）符合自动化专业的教学内容，选题符合自动化类专业培养目标。
2. 理论联系实际，注重学生的动手能力培养，课题的知识范围，能反映出自动化专业本科生的基本训练；工作量饱满。
3. 综合知识与技能的运用能力，能综合运用所学基础理论、专业知识和基本技能方面的能力，具有较强的独立分析问题和解决问题的能力，毕业设计（论文）有自己的独立设计或分析内容。
4. 应用价值，设计方法的科学合理性；设计方法有个人见解和创新意识。设计成果有直接应用价值或对实际应用有一定参考价值。

5. 毕业设计（论文）理论分析准确，层次清楚，结构合理完整，文字通顺，技术用语准确。英文摘要概括性强，重点突出，表达符合英文规范。

本次评选活动的承办单位西安邮电大学自动化学院对于前期筹备做了大量的工作，西安邮电大学自动化学院院长王文庆教授和教学副院长蔡秀梅副教授高度重视该项工作，充分考虑各种细节工作的安排事宜。同时对于秘书处在工作过程中遇到的各种困难，陕西省自动化学会教育及普及委员会主任侯媛彬教授总是慷慨地伸出援助之手，耐心地帮助电话协调和排忧解难，这样确保了本次活动的圆满举行。

大会最终讨论确定西安工程大学为下一届（第九届）陕西省本科自动化优秀毕业设计（论文）大赛评选承办单位。

会上陕西省自动化学会教育及普及委员会主任侯媛彬教授还向新一届陕西省自动化学会教育及普及委员会的成员颁发了聘书，聘期为四年。

本次自动化专业本科优秀毕业设计（论文）评选对于提高我省高校的人才培养质量，培养创新型和应用型人才，促进陕西省大学本科自动化专业的教育发展具有重要的意义。

（侯媛彬，江祥奎）
2015 陕西省第八届自动化专业本科优秀毕业设计（论文）

                     本科组获奖名单          2015.7.11
	姓名
	学校
	题目
	指导

教师
	获奖

等级

	特等奖15个

	代 斯
	长安大学
	无人驾驶智能车的自主运动

规划方法研究
	姚博彬
	特等奖

	张 谦
	长安大学
	升降横移式立体车库的

PLC控制系统设计
	段晨东
	特等奖

	赵兴峰
	西安理工大学
	微网下双逆变器并联技术研究
	任碧莹
	特等奖

	房琳鹏
	西安科技大学
	基于微处理器轮式自动定位

抓捕器系统（软件设计）
	侯媛彬
	特等奖

	肖婷婷
	西安建筑科技大学
	基于ARM的振动筛在线

监测系统设计
	段中兴
	特等奖

	刘海平
	西安建筑科技大学
	三相极性可控直流电弧炉控制系统设计
	何波
	特等奖

	冯 悦
	西安邮电大学
	基于物联网的智能公交系统
	杨春杰
	特等奖

	廖秀兰
	西安邮电大学
	基于Android平台的微景服务的开发与应用（软件）
	江祥奎
	特等奖

	倪  天
	空军工程大学
	无人机自主威胁规避方法研究
	魏瑞轩　
	特等奖

	赵涛
	长安大学
	长僚式无人机编队队形

保持方法研究
	闫茂德
	特等奖

	张晓斌
	西安科技大学
	单相400HZ逆变电源设计
	王党树
	特等奖

	张  方
	西安工业大学
	自动氨氮检测仪反应池控制

系统的设计
	秦  刚
	特等奖

	李东达
	西安理工大学
	自主起降的智能四旋翼飞行器
	弋英民
	特等奖

	朱 奎
	陕西科技大学
	开关电源设计
	郝鹏飞
	特等奖

	何 琛
	西安邮电大学
	基于PLC和WINCC的隧道消防监控系统设计
	于福华
	特等奖

	一等奖31个

	吴文涛
	西安工程大学
	无线遥控智能车控制系统设计
	卢  健
	一等奖

	陈亚楼
	西安工程大学
	超声波测距仪的设计
	康涛
	一等奖

	张华军
	西安科技大学
	基于光栅尺全自动位移测量

系统设计
	许军
	一等奖

	韩锦涛
	西安科技大学
	绝缘介质损耗角测试仪设计和研究
	付周兴
	一等奖

	周晓杰
	西安理工大学
	电压型逆变器的死区补偿研究
	李洁
	一等奖

	李云
	西安科技大学
	煤矿超声波自动排水系统

（软件）
	马宪民
	一等奖

	韩文星
	西安科技大学
	基于单片机的节水灌溉系统
	昝宏洋
	一等奖

	丁琳琳
	西安建筑科技大学
	全自动车位锁的控制系统设计
	嵇启春
	一等奖

	郭幸康
	西安邮电大学
	音乐引导电磁车队设计——发音小车设计
	杨春杰
	一等奖

	于海军
	西安邮电大学
	航模控制器设计
	亢红波
	一等奖

	张峰
	西安邮电大学
	医疗自助服务终端系统

设计 
	赵勇
	一等奖

	刘婧
	西安邮电大学
	小型风电系统充放电控制器
	王玲芝
	一等奖

	姚顺宇
	西安工程大学
	基于图像处理的织物

图像检索系统设计
	景军锋
	一等奖

	张彬超
	空军工程大学
	光流技术的改进及其在导航中的应用
	王小平
	一等奖

	梁付新
	长安大学
	线性拓扑无线网络视频

传输性能仿真研究
	代亮
	一等奖

	张银成
	长安大学
	基于城市轨道交通的超级电容检测系统
	武奇生
	一等奖

	安达
	长安大学
	雾霾天气下交通信息检测算法研究
	黄鹤
	一等奖

	贾龙翠
	西安科技大学
	基于Zigbee的智能机房

监控系统设计（硬件）
	张玉峰
	一等奖

	任飞坤
	西安工业大学
	基于Cortex-A7的餐饮系统POS机主板设计
	陈超波
	一等奖

	程素娜
	西安理工大学
	基于HOG特征的行人检测算法

研究
	王栋
	一等奖

	王欣
	西安理工大学
	基于FPGA和SVM的图像处理

方法研究
	刘涵
	一等奖

	徐月成
	第二炮兵工程大学
	自主周界无人侦察机总体设计与系统实现
	周  伟
	一等奖

	赵海洋
	陕西科技大学
	基于CAN总线的IO模块的研制
	黄建兵
	一等奖

	王晓庄
	陕西科技大学
	高频率功率源控制系统设计
	党宏社
	一等奖

	姚能强
	陕西科技大学
	交通指挥机器人系统设计
	郑恩让
	一等奖

	王国林
	西安邮电大学
	基于PLC和WinCC的交通绿波带设计（硬件）
	于福华
	一等奖

	王南
	西安工程大学
	多功能遥控器设计
	朱磊
	一等奖

	李阳
	西安工程大学
	基于51单片机的多功能

计算器设计与实现
	李云红
	一等奖

	梁冬冬
	西安科技大学
	矿井电网选漏装置硬件

部分设计
	赵建文
	一等奖

	李德标
	西安电子科技大学
	动中通伺服系统开发
	马伯渊
	一等奖

	潘兴琳
	西安电子科技大学
	模糊控制系统的两种自架构

算法研究
	保宏
	一等奖

	二等奖 50个

	吴旭翔
	西安工程大学
	绝缘拉杆的分段式局部放电检测研究
	曹雯
	二等奖

	王先山
	西安工程大学
	光伏发电系统的离网逆变研究
	杨幸芳
	二等奖

	周喜喜
	长安大学
	基于Kinect的无线智能车控制系统设计
	胡延苏
	二等奖

	吴明亮
	长安大学
	基于光照不变性的道路

检测算法研究
	杜凯
	二等奖

	柳江
	长安大学
	基于CPM1A PLC变频恒压供水控制系统设计
	刘西健
	二等奖

	雷明
	西安科技大学
	简易小功率无刷直流电动机的控制系统
	胡晓东
	二等奖

	巩磊
	西安理工大学
	基于方波注入的永磁同步电机转速估计方法
	尹忠刚
	二等奖

	董婉莹
	西安理工大学
	基于高斯和的非线性滤波方法分析及仿真
	谢国
	二等奖

	杨银
	西安理工大学
	基于Kinect的移动机器人3D视觉同步定位与地图构建
	辛菁
	二等奖

	杨 洋
	西安科技大学
	手势控制无轨小车系统（软件）
	汪梅
	二等奖

	孙媚媚
	西安科技大学
	自动储物柜控制系统的硬件

设计
	许琼
	二等奖

	杨佳
	西安建筑科技大学
	基于单片机msp430的公交站牌显示功能实现
	丁有军
	二等奖

	张伟民
	西安建筑科技大学
	基于51单片机的太阳能LED路灯控制器设计
	段中兴
	二等奖

	郭晨露
	西安建筑科技大学
	西安某大型商城夏季工况能耗监测与节能管控
	于军琪
	二等奖

	邢婧
	西安邮电大学
	音乐引导电磁车队设计——跟随小车设计
	杨春杰
	二等奖

	何盼红
	西安邮电大学
	基于WSN的混凝土厂粉尘数据采集系统
	赵广元
	二等奖

	康积钢
	榆林学院
	35kV变电站一次系统设计
	朱闪闪
	二等奖

	张嘉晨
	西安文理学院
	Siemens S7-300PLC的多网通讯上位机监控系统设计
	雷俊红
	二等奖

	高怀伟
	西安文理学院
	基于单片机的SCR过零控制实现
	张伟
	二等奖

	王倩
	西安邮电大学
	电能质量谐波分析装置设计
	王玲芝
	二等奖

	王建永
	西安邮电大学
	简易智能电动车设计
	王敏娟
	二等奖

	郝小东
	西安工程大学
	基于无线传感的公交报站系统
	宋玉琴
	二等奖

	宋宁严
	西安工程大学
	基于智能相机的纱线毛羽

检测系统设计
	李鹏飞
	二等奖

	罗 成
	长安大学
	开关磁阻电机直接转矩

控制系统设计
	司利云
	二等奖

	褚惠芬
	长安大学
	交通信号灯的检测与识别
	梁华刚
	二等奖

	闵 天
	长安大学
	红外隧道火灾识别系统
	李光
	二等奖

	周 聪
	西安科技大学
	基于ARM7的乒乓球捡球

机器人硬件设计
	李红岩
	二等奖

	沈翼
	西安科技大学
	恒压供水的ＳＣＡＤＡ系统设计
	黄永平
	二等奖

	蔡仕基
	西安科技大学
	自动注射泵的研制 
	黄向慧
	二等奖

	王昭奇
	榆林学院
	基于PLC的花样喷泉控制设计
	王静
	二等奖

	吴银娇
	西安工程大学
	简易有源消噪耳机的设计
	李晓东
	二等奖

	柳理定
	西安文理学院
	平交道口交通逻辑网络控制

系统设计
	韦炜
	二等奖

	罗攀
	西安文理学院
	基于逆向设计的再制造零件

缺陷模型设计
	边培莹
	二等奖

	杨  飞
	西安工业大学
	遥控自动车开发
	杨恒占
	二等奖

	赵建华
	西安工业大学
	四轴飞行器遥控研究
	杨恒占
	二等奖

	聂光涛
	西安工业大学
	可控制方向的无线摄像头设计与实现---下位机部分
	许韫韬
	二等奖

	王  燕
	西安工业大学
	基于组态软件的机械手PLC控制系统设计
	苗荣霞
	二等奖

	王谊
	西安理工大学
	基于随机共振的微弱冲击信号检测
	焦尚彬
	二等奖

	华志广
	西安理工大学
	用于永磁同步电机的MTPA控制策略研究
	王建渊
	二等奖

	杨肖垚
	西安理工大学
	电子束轰击炉高压直流电源的研发
	姬军鹏
	二等奖

	卢晓明
	第二炮兵工程大学
	二级倒立摆系统的T-S

模糊控制器设计
	马清亮
	二等奖

	梁智博
	第二炮兵工程大学
	激光捷联惯导系统导航算法

研究与实验验证
	杨  波
	二等奖

	田 博
	西安邮电大学
	EICB的AOI系统的基础研究
	李运生
	二等奖

	刘 欢
	西安邮电大学
	神经网络在静态非线性系统中的应用
	江祥奎
	二等奖

	杨铭
	西安邮电大学
	B/S构架下的企业营销平台设计与实现
	袁立行
	二等奖

	纪 旭
	西安邮电大学
	基于MATLAB的摄像机标定

系统的设计与实现
	江祥奎
	二等奖

	苏婷
	西安工程大学
	基于51单片机的温湿度

监控系统设计与实现
	李云红
	二等奖

	胡蕴华
	西安电子科技大学
	基于ARM的智能家居监控系统

设计
	张菊香
	二等奖

	张建通
	西安电子科技大学
	基于单片机的两轴云台控制

系统的设计
	张菊香
	二等奖

	柯涛涛
	西安科技大学
	基于PLC的全自动工业

洗衣机控制系统设计
	杜京义
	二等奖

	优秀奖89个

	熊 凯
	西安建筑科技大学
	基于深度学习的图像检索研究
	赵敏华
	优秀奖

	马震源
	西安建筑科技大学
	基于ARM的远程家庭无线安防系统设计
	陈静
	优秀奖

	张一勋
	西安建筑科技大学
	智能窗帘控制系统设计
	罗楠
	优秀奖

	陈磊帅
	西安邮电大学
	基于单片机的平衡小车

设计
	赵广元
	优秀奖

	刘辉
	西安邮电大学
	基于FPGA的数字式函数信号

发生器的设计
	姚霁
	优秀奖

	党晨昊
	西安邮电大学
	数字式倾角测量仪的设计

与开发
	李育贤
	优秀奖

	刘建
	西安邮电大学
	基于51单片机的智能台灯设计
	岳颀
	优秀奖

	黄丽娟
	榆林学院
	太阳能路灯节能控制系统设计
	赵鹏
	优秀奖

	张戈
	榆林学院
	基于LabVIEW技术的控制工程实验系统的开发
	王丽
	优秀奖

	罗俊超
	榆林学院
	基于STC89C52单片机的PM2.5检测仪设计
	桂彩云
	优秀奖

	乔星
	榆林学院
	基于单片机的瓦斯检测系统设计
	王晶
	优秀奖

	田甜
	榆林学院
	搬运机械手PLC控制系统设计
	杨宏斌
	优秀奖

	冯露露
	榆林学院
	基于DSP的光伏并网逆变器硬件电路的设计
	荆红莉
	优秀奖

	陈福
	西安文理学院
	基于MSP430的自助洗车

系统硬件设计
	王维新
	优秀奖

	韩鹏鹏
	西安文理学院
	视频图像运动检测(ME)初步

研究
	杨森林
	优秀奖

	袁业奇
	西安文理学院
	基于VC++的图像缩放模块的开发
	师超
	优秀奖

	刘佳
	西安邮电大学
	简单漏电监测装置设计
	王玲芝
	优秀奖

	周一丹
	西安邮电大学
	电网功率因数检测装置设计 
	王玲芝
	优秀奖

	陈斌
	西安邮电大学
	基于ATT7022的智能表设计
	王玲芝
	优秀奖

	马超男
	西安邮电大学
	自适应小波神经网络训练算法及其应用
	江祥奎
	优秀奖

	王飞
	西安邮电大学
	基于c++电力变压器系统可靠性分析的可视化设计
	王敏娟
	优秀奖

	韩智
	西安邮电大学
	遥控电源开关的设计
	王雁平
	优秀奖

	豆朋达
	西安工程大学
	基于zigbee的智能灌溉系统

设计
	温宗周
	优秀奖

	马  浩
	西安工程大学
	基于HALCON和SVM算法的

织物疵点分类系统
	张宏伟
	优秀奖

	梁  特
	西安工程大学
	基于zigbee的温湿度采集系统设计
	张  莉
	优秀奖

	刘天辅
	西安工程大学
	基于STM32的小型四旋翼

飞行器控制系统设计
	张  蕾
	优秀奖

	张  强
	西安工程大学
	涡轮式手表的设计
	刘秀平
	优秀奖

	白  波
	西安工程大学
	转向式太阳能电池板测控

系统设计
	卢  健
	优秀奖

	韩旭
	西安理工大学
	采用模型预测控制的异步电机矢量控制方法
	尹忠刚
	优秀奖

	杨可心
	西安理工大学
	基于随机森林的基因表达数据分析
	季瑞瑞
	优秀奖

	郑娟
	西安理工大学
	硅晶体直径检测方法研究
	梁炎明
	优秀奖

	沈冬辰
	西安理工大学
	基于对象轨迹融合的事件

重规划方法研究
	朱虹
	优秀奖

	孙羽川
	西安理工大学
	基于FPGA的数据通信硬件

平台设计
	郑岗
	优秀奖

	李宛倧
	西安科技大学
	基于蓝牙控制的智能小车

（硬件）
	王建
	优秀奖

	李力
	西安科技大学
	室内环境舒适度参数控制系统软件设计
	王征
	优秀奖

	侯含超
	西安科技大学
	基于物联网的智能宿舍系统
	宋春峰
	优秀奖

	王玉庆
	西安科技大学
	基于手势识别的仲裁系统设计（软件）
	秦学斌
	优秀奖

	余盛强
	西安科技大学
	滚柱尺寸分拣系统设计（硬件）
	陈文燕
	优秀奖

	葛海鹏
	西安电子科技大学
	太阳能发电卫星姿态控制与

能量传输方法研究
	刘莹莹

陈玉峰
	优秀奖

	王凤林
	西安电子科技大学
	图像处理模块的测评方法
	李智

张天序
	优秀奖

	赵亚利
	西安工程大学
	基于图像边缘轮廓自适应阈值的角点检测算法
	曹雯
	优秀奖

	邓俊青
	西安工程大学
	基于单片机的升压斩波电源

设计
	张永宜
	优秀奖

	骆姗
	西安工程大学
	基于单片机的温湿度智能测控系统
	张永宜
	优秀奖

	王克英
	西安工程大学
	基于Java的文章检索系统设计
	卫建华
	优秀奖

	张莎莎
	长安大学
	二维运动控制平台的多模式

无线给定
	周熙炜
	优秀奖

	张帆
	长安大学
	集选电梯控制系统设计
	段晨东
	优秀奖

	唐凯豪
	长安大学
	基于静电传感器的电机状态

监测与故障诊断实验研究
	刘西健

陈俊硕
	优秀奖


	刘超
	西安科技大学
	离网型太阳能光伏逆变器设计
	王永宾
	优秀奖

	王毅
	西安科技大学
	基于单片机的太阳能跟踪器

设计
	蔡文皓
	优秀奖

	王晓梅
	西安科技大学
	谐波量选线保护方法的分析与设计
	王清亮
	优秀奖

	方子朝
	西安科技大学
	基于MSP430G2553的电能质量

监测装置设计（软件设计）
	赵永秀
	优秀奖

	王杰
	西安科技大学
	真空断路器投切电容器组时的涌流分析与仿真
	王枫
	优秀奖

	洪彬彬
	西安科技大学
	提升机综合后备保护仪
	李忠
	优秀奖

	梁颖
	长安大学
	自然场景下交通标志的

定位与识别
	林杉
	优秀奖

	焦金辉
	长安大学
	便携式动态称重控制器设计
	王秋才
	优秀奖

	陈立柱
	长安大学
	蓄电池健康监测系统设计
	陈金平
	优秀奖

	王永安
	长安大学
	基于MSP430的无线车辆

检测器设计
	汪贵平
	优秀奖

	张斌
	长安大学
	城市轨道交通ATC（列车运行控制系统）仿真系统
	惠萌
	优秀奖

	韩凯玲
	西安科技大学
	光伏发电系统单相逆变器设计
	周奇勋
	优秀奖

	许榕城
	西安科技大学
	基于Apriori算法的GPS移动轨迹数据模式识别
	王亮
	优秀奖

	钟传琦
	西安科技大学
	基于Zigbee的鱼塘水质

监控系统设计
	杨学存
	优秀奖

	何衍炬
	西安科技大学
	电网谐波检测变送器的

研制(软件)
	高赟
	优秀奖

	井文斌
	榆林学院
	巴拉素煤矿10KV供电系统的设计
	蒋晓雁
	优秀奖

	李泽辉
	榆林学院
	基于单片机的步进电机

控制系统设计
	王彦军
	优秀奖

	何阿雷
	西安工业大学
	家庭环保卫士检测仪
	秦  刚
	优秀奖

	汪宜军
	西安工业大学
	塔吊安全高效运行监控系统

软件设计
	陈忠孝
	优秀奖

	魏建全
	西安工业大学
	基于语音控制的舒适节能型

机械跑步机—硬件设计
	陈忠孝
	优秀奖

	史园辉
	西安工业大学
	基于语音控制的舒适节能型

机械跑步机—软件设计
	陈忠孝
	优秀奖

	陈  豪
	西安工业大学
	基于单片机的多功能广告牌

设计
	任晶鼎
	优秀奖

	王 浩
	西安工业大学
	基于51单片机的通用CAN总线接口的硬件设计
	郎宝华
	优秀奖

	尹子剑
	西安理工大学
	非对称电压消除控制技术在全桥串联谐振逆变器中的

应用研究
	刘庆丰
	优秀奖

	王福斌
	西安理工大学
	基于混沌信号的距离探测方法研究
	任海鹏
	优秀奖

	余马晶
	西安理工大学
	小功率准Z源变换器实验研究
	孙向东
	优秀奖

	蔡林佑
	西安理工大学
	三电平静止无功发生器锁相

技术研究
	伍文俊
	优秀奖

	梁  俊
	第二炮兵工程大学
	轻触式通用多路互锁开关电路设计
	马清亮
	优秀奖

	孔  明
	第二炮兵工程大学
	物联网技术在导弹贮存中的

应用设计
	张合新
	优秀奖

	任帅
	西安工程大学
	嵌入式语音识别系统设计
	王晓华
	优秀奖

	王科磊
	陕西科技大学
	串联型三相有源电力滤波器的研制
	王素娥
	优秀奖

	马东东
	陕西科技大学
	小型风光互补发电系统控制器的研究
	陈景文
	优秀奖

	王旭业
	西安文理学院
	基于神经网络的图像识别算法
	牛建军
	优秀奖

	杨浩辉
	西安文理学院
	情感图像检索系统的设计

与实现
	刘伟
	优秀奖

	赵  正
	西安工业大学
	小型四旋翼飞行器控制

系统设计
	杨建华
	优秀奖

	田伟明
	西安邮电大学
	基于脉冲耦合神经网络的图像融合方法的研究
	袁立行
	优秀奖

	崔柯娜
	西安邮电大学
	碳纳米管气敏传感器的制备与性能研究
	侯雪梅
	优秀奖

	廖红梅
	西安邮电大学
	模拟退火算法在优化问题上的应用
	吴青
	优秀奖

	许徵
	西安邮电大学
	曲线绘制的方法途径及其应用
	刘颖
	优秀奖

	李艺琳
	西安石油大学
	智能井井下参数检测电路

设计
	汪跃龙
	优秀奖

	范瑾琪
	西安石油大学
	智能井井下电动阀门控制

电路设计
	汪跃龙
	优秀奖

	华云娜
	西安工程大学
	基于J2EE的动态网站设计
	朱耀麟
	优秀奖


2015 陕西省第八届自动化专业本科优秀毕业设计（论文）

                        大专组获奖名单
	姓名
	学校
	题目
	指导教师
	获奖等级

	康帅帅
	西安航空职业技术学院
	基于Android手机控制的

飞行器设计与实现
	周  挺
	一等奖

	樊  娜
	西安航空职业技术学院
	基于AT89C51单片机的定时闹钟的设计与制作
	曹海红
	二等奖

	杨熙萌
	西安航空职业技术学院
	基于STC89C52单片机的家庭环境监测系统
	晁  林
	二等奖

	程帅勃
	西安航空职业技术学院
	基于PLC、变频器、触摸屏的隧道通风系统设计
	张  芬
	优秀奖

	薛飞飞
	西安航空职业技术学院
	基于单片机的超声波测距仪设计与制作调试
	曹海红
	优秀奖

	郝勇旺
	西安航空职业技术学院
	基于51单片机的数字式脉搏仪的设计
	王瑜瑜
	优秀奖

	沈玉芬
	西安航空职业技术学院
	烟雾报警系统的设计
	王瑜瑜
	优秀奖

	邹  臣
	西安航空职业技术学院
	基于单片机的小型轮式巡线机器人
	晁  林
	优秀奖

	张琳琳
	西安航空职业技术学院
	基于Android手机控制的

智能小车设计与实现
	周  挺
	优秀奖


2015 陕西省第八届自动化专业本科优秀毕业设计（论文）

特等奖论文摘要

特等奖共15名，其中长安大学3名，西安邮电大学3名，西安理工大学2名，西安科技大学 2名，西安建筑科技大学2名，空军工程大学1名，西安工业大学1名，陕西科技大学1名。

1、长安大学代斯(指导教师姚博彬) 的论文，题目：无人驾驶智能车的自主运动规划方法研究
摘要:无人车即轮式移动机器人是一种高智能化的机器人，它主要依靠车内的以计算机系统为主的智能驾驶仪来实现无人驾驶。由于移动机器人应用广泛、功能强大，所以对无人驾驶智能车的研究在机器人研究领域占有重要地位，其相关技术的研究越来越受到国内外学者的重视。无人车的路径规划保障着移动机器人完成任务的安全，同时也是移动机器人智能化程度的重要体现。对无人车路径进行规划的研究是移动机器人研究领域中的关键技术之一。本文基于数据库数据通过机器人操作系统（ROS）对轮式移动机器人的路径规划算法进行了研究。利用数据库数据对三维环境进行构建并将三维环境栅格化，根据A*和RRT算法对机器人路径进行有效的规划，最后通过机器人操作系统中的可视化工具将栅格化后的场景和规划的路径显示。
A*和RRT算法是在二维环境中应用广泛而且有效的方法。本文在二维的基础上通过环境栅格化，在算法中加入环境的高度约束，将二维的算法移植到了三维的场景中，并在三维中进行了有效的规划。文中利用实验室现有设备对实际环境进行了三维场景构建，并对仿真实验中的A*算法进行了实际实验的验证，验证了A*在实际场景中应用的可行性。同时将对A*算法中由二维变为三维时的高度约束项进行研究，提出基于能耗问题的函数模型和直接使用栅格高度值的两种方式，并对两种解决方式进行实验仿真，然后耗时和比较的节点数上进行了对比。在RRT算法中，本文对原始的RRT进行了实验仿真并根据原始的RRT提出了优化算法即目标偏移的RRT算法，也对RRT优化算法进行了实验仿真。从耗时和产生的随机点数上将原始RRT算法和目标偏移的RRT算法做了对比。最终从规划路径的耗时和规划路径的最优性两方面对A*算法和RRT算法做出的对比。
 2、长安大学张谦(指导教师 段晨东) 的论文，题目：升降横移式立体车库的PLC控制系统设计
摘要: 随着汽车保有量的快速增长，停车难已引起全社会的高度关注，用占用空间小、高效便捷的立体停车设备是解决停车问题有效方法之一。

本设计以升降横移式立体车库为对象，设计完成了电气拖动系统、电气控制系统。阐述了升降横移式立体车库结构及其存取车的工作原理。

拖动系统为整个车库提供动力，根据升降横移式立体车库工作需求，设计了升降、横移拖动系统及电源系统电路，并对电气回路中主要器件进行了校核计算，在此基础上完成了器件选型，满足了系统设计要求。

针对升降横移式立体车库存取车的要求，提出了基于PLC的电气控制系统的设计方案。在分析存取车动作和操作要求的基础上，确定输入输出点，进行PLC的选型，结合所选PLC的型号进行硬件电路设计，并完成了控制系统中涉及到的元件、传感器和开关等器件的选型。设计开发了基于子程序模块化结构的控制程序，包括主程序、自动运行子程序、手动运行子程序、检测运行程序等，可实现升降横移式立体车库的手动、自动方式下的取车、存车操作，以及车位及机构动作的安全检测。

最后，通过仿真平台测试了控制系统的功能，测试表明，控制程序能够满足升降横移式立体车库设计要求，正确实现了自动和手动操作模式下的存车/取车操作，并且有效地监测设备的故障。

3、西安理工大学赵兴峰(指导教师 任碧莹) 的论文，题目：微网下双逆变器并联技术研究
摘要: 大量分布式电源接入电力系统对配电网的运行产生很大的影响，为解决大电网与分布式电源间的融合问题，微电网结构应运而生。微电网存在联网和孤岛两种稳定的运行模式，还存在两种模式间的平滑过渡，以确保网内重要负荷的正常供电。其中在孤岛模式下，逆变器并联运行。逆变器并联控制分为有联络线控制和无联络线控制，为了避免并联逆变器之间的环流，通常采用基于下垂控制方法。本文首先分析传统下垂控制法下逆变器并联技术，设计了该控制下的系统结构图，分别对功率、电压、电流做了详细的阐述，并探讨线路参数对逆变器并联环流的影响。在此基础上，设计了在无功功率下垂环节加入积分器的改进下垂控制策略，以实现功率精确分配和负载共享。设计了两种控制方法下的控制电路。在PSIM平台搭建了两种仿真模型，对双逆变器并联系统带恒定负载、负载投切和逆变器投切三种工况进行了仿真，仿真结果验证了所设计控制策略的合理性和有效性。

4、西安科技大学房琳鹏(指导教师 侯媛彬) 的论文，题目：基于微处理器的轮式自动定位抓捕器系统（软件）
摘要：随着科学技术的发展，越来越多的机械被应用于工厂、仓库，而对其自动化、智能化的研究则更具有实际的意义，使装卸、搬运货物可以不需要人的干涉，自动定位智能完成。

本文对基于微处理器轮式自动定位抓捕器系统进行设计，该系统能够自主循迹找到货架，并完成抓取与放置货物。硬件电路采用模块化设计，主要包括以下模块：STC89C52控制器模块，电机驱动模块，12864显示模块，超声波测距模块，提升模块，抓捕模块，自主循迹模块等。    

本文重点设计轮式自动定位抓捕器的软件。软件部分包括寻迹程序、测距程序、提升抓捕程序、电机调速程序以及显示程序等。整个系统以两个直流电机为主驱动，通过传感器采集到的各类信息送入主控芯片中进行数据处理，完成相应的动作，实现程序中的要求，使小车实现自身控制。在软件设计中，根据布局图中道路的走向，编程设置好预定的路线，小车将按照预先安排好的路线行走，并完成货物搬运。在前进过程中不断地对各I/O进行扫描，即获取各传感器采集到路面现况的信息，根据扫描得到的信息，调用相应的子程序，实现相应功能要求。最后，经过软硬件的联合调试，自动定位抓捕器基本上可以实现循迹，自动定位，取放货物等功能。整个系统结构简单、性价比高、功能稳定，具有现实意义。

5、西安建筑科技大学肖婷婷(指导教师 段中兴) 的论文，题目：基于ARM的振动筛在线监测系统设计

摘要：随着国家经济和现代工业的快速发展，对能源的需求量日益增加，大量物料筛选，使振动筛在现代化工业大发展中凸现出来，并得到了广泛应用。然而振动筛在筛分过程中，受到的承载力比较复杂，加之其工作环境比较恶劣，所以振动筛设备结构的损伤是不可避免的。为了提高振动机械设备状态运行的工作寿命和可靠性，以及减少生产成本，提高整个生产流水线的效率，研究与设计振动筛监测系统就成为一项十分重要的课题。

本次设计以STM32F103嵌入式处理器为核心，选用DS18B20、DS1302、LCD1602等元器件完成了震动筛在线监测系统的软硬件设计。系统硬件采用Protel DXP软件完成了系统最小系统、LCD显示、温度和振动信号采集、实时时钟等电路模块的原理图设计，在此基础上，搭建了硬件实物。在KeilC For ARM开发环境下编写了系统主程序、LCD显示、A/D采集和快速傅里叶变换(FFT)信号处理等程序模块。通过系统软硬件联调和功能测试，实现了振动、温度信号的采集、振动信号FFT处理及超差判定以及参数显示等功能，基本实现了系统所要求的功能，完成了毕业设计任务，达到了预期目标。
6、西安建筑科技大学刘海平(指导教师 何波) 的论文，题目：三相极性可控直流电弧炉控制系统设计
摘要：电弧炉炼钢作为现代钢铁工业的主要生产方式之一，使用先进的清洁能源——电能。随着世界钢铁工业快速发展，电弧炉炼钢领域应用了一系列新技术、新工艺、新装备、新材料，开发并生产了许多新产品，使之实现高效、低耗、智能化生产。
本次设计是以三相极性可控直流电弧炉电极升降系统为对象，使用S7-300系列PLC完成电极升降系统的控制，并用西门子工业组态软件WinCC绘制控制系统监控界面，最终实现上下位机通信，完成系统的模拟调试的过程。设计步骤如下：
首先了解三相极性可控直流电弧炉电源装置主电路、电流调节与电极升降系统、变频系统、晶闸管脉冲触发系统的工作原理。
其次是熟悉西门子SIMATIC S7-300系列PLC的硬件结构，熟练掌握STEP7编程软件的使用及程序设计方法，根据电极升降控制原理，完成控制系统的硬件配置和软件设计。
最后介绍了西门子工业组态软件WinCC的使用方法，根据应用系统的具体要求绘制监控界面，配置通信通道，创建数据库，以实现上、下位机的通信和系统组态。
本次设计最终完成了控制系统的硬件选型及配置，PLC控制程序，组态界面。实现了电极升降系统的准确控制，同时使系统的工作频率可在0.001～1HZ内实现无级可调，具有控制效果良好、操作简单和维护方便的优点。
7、 西安邮电大学冯悦（指导教师 杨春杰）论文，题目：基于物联网的智能公交系统

摘要：本课题设计基于 ZigBee 低功耗技术，选取 TI 公司的 MSP430 和 CC2530 为核心器件，实现公交车站的智能化监控。系统发挥 GPS 高精确度定位和 ZigBee 短距离、自组网、低功耗的特点，实现公交车辆站点预报和乘客上车通知等功能。 系统采用模块化设计思想，包括：车载装置（主控模块、ZigBee模块、GPS 定位模块），车站装置（主控模块、ZigBee模块、显示模块、人机交互模块）。车载装置通过 ZigBee 通信模块将 GPS 定位信息和时间信息发至站台装置，乘客通过显示模块了解公交车的运行状况（到站时间与距离）；站台装置通过 ZigBee通信模块将站台内乘客需求（乘客利用人机交互模块输入）传输至车载装置，使司机了解站台情况，以便司机进行相应处理。论文详细阐述了系统模块的软硬件设计过程，并给出了最终的调试结果。 设计的智能公交系统实现了乘客与公交车之间的实时互通，不仅节省了乘客的等待时间，也节省了公交车的行驶时间，最终缓解了公交车引起的车辆拥堵等问题。本系统运行稳定，工作可靠，为智能交通提供了一个良好的解决方案，具有很强的实用价值。

8、 西安邮电大学廖秀兰（指导教师 江祥奎）的论文，题目：基于 Android平台的微景服务的开发与应用

摘要：  随着人们生活质量的提高，人们在闲暇之余倾向于外出游玩。从 20 世纪 90年代以来，电子导游正在扮演当代旅游行业中不可替换的角色。在当代，在很多地方的景区，都可以发现电子导游的踪影，它们活跃在游客中间，给人们提供大量实用的服务。它的出现，不仅弥补了传统导游的缺陷，也满足了现代游客的个性化需求。近年来，智能设备的普及，给电子导游提供了一个很好的操作平台。Andriod 和 iOS 两大手机操作系统的崛起，产生了大量实用的应用型程序，这些新技术毫无疑问为电子导游提供了很多支持。长安古意，厚重的西安,其经济的发展受历史文化的桎梏，经济的发展完全依赖于旅游产业，为了进一步完善西安旅游业，本文基于安卓操作系统，进行电子导游的开发设计工作。对此，本文从四个方面展开研究。
 首先,本文对电子导游的基本概念进行了归纳，从其背景、发展、国内外研究现状和当前已有产品等四个方面来对电子导游进行介绍，并以此为基础，展开后续的设计开发工作；其次，分析了电子导游的可行性；再次，概括分析电子导游的技术，结合需求分析设计了电子导游的框架，包括服务器和客户端；最后，开发实现了一款精美的电子导游。  

9、 空军工程大学 倪天（指导教师 魏瑞轩）的论文，题目：无人机自主威胁规避方法研究

摘要：保密空缺

10、长安大学  赵涛（指导教师 闫茂德）的论文，题目：长僚式无人机编队队形保持方法研究

摘要：无人机编队具有单架无人机无法比拟的优势，可以提高任务的成功率，减少能量消耗，在军事和民用领域均有着广阔的应用前景。本文针对长僚式无人机编队飞行控制问题，提出了一种基于双目立体视觉测量技术的队形保持方法，设计了长僚机编队队形保持控制器。 
1)  以长机与僚机之间的三维空间距离和僚机的速度与偏航角为被控制量，将所有的控制指令转化为速度、航向和高度指令。从位于僚机的两台摄像机所获取的标志点的像素坐标入手，利用投影矩阵，得到僚机与长机之间距离，相对偏航角度等基础数据，再通过编写算法进一步获取长机的速度和绝对偏航角信息。
2)  利用状态空间方程建立长僚机编队队形保持的数学模型，采用经典的PID控制策略，实现两架无人机的自主编队飞行，从而达到僚机跟随长机速度与偏航角，并与长机保持预定三维距离的目的。使用状态反馈法对系统极点进行了配置，并设计了全阶状态观测器。 
3)  利用MATLAB/Simulink搭建了测量长机与僚机之间距离和相对偏航角的仿真模型，实现了速度计算的数字仿真；通过搭建无人机编队控制器仿真模型检验了编队控制器的动态性能，验证了此无人机飞行编队控制器的有效性和可靠性。

11、西安科技大学 张晓斌(指导教师 王党树) 的论文，题目：单相115V/400Hz逆变电源设计
摘要：本设计为单相115V/400Hz逆变电源，主要用于飞机供电以及有特定供电要求的负载。为了减轻重量，减小体积，飞机上的电磁机构和仪表是按交流400Hz供电设计的，所以在机场检修及启动飞机都需要400Hz 的交流电，而不能用50Hz 的市电。当有特种供电需求的负载时，需要采用电源进行电压、频率的转化。本设计就是把直流270V逆变成115V/400Hz，方便相应负载的使用。

本设计整流部分采用不可控整流，为母线提供能量。逆变部分采用传统的全桥逆变电路，实现逆变。波形发生部分采用无源晶振，分频器，计数器 ，存储器，DA实现调制波和载波的发生。驱动部分采用光耦6N137和MOSFET驱动器MIC4451Y达到控制部分和功率部分的隔离以及增强PWM波的驱动能力的效果。控制部分采用模拟控制，利用运放，比较器等模拟器件实现电压调节器，电流调节器以及PI调节器的设计。其控制策略采用带滤波电感电流内环的电压瞬时值反馈控制，将单相全桥逆变器的二重化同步PWM 控制方式与多环反馈控制方案结合起来使该逆变电源具有良好的动态特性和稳态特性。

通过测试，该逆变电源的输出电压为115V
[image: image3.wmf]±

1V，输出频率为400Hz
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0.2%，负载能力达到500VA，具有较小的电压超调，电压降落以及较短的恢复时间。能够满足特定负载的供电需求。
12、西安工业大学 张方(指导教师 秦刚) 的论文，题目：自动氨氮检测仪反应池控制系统的设计
摘要：大量研究表明水中的氨氮含量是水质监测评价体系的主要指标之一。随着国家对环境预警监测能力建设投入的不断扩大，地表水水质自动监测技术的越来越成功，水质自动预警监测系统已在全国得到了大范围推广。现在我国国家级水质自动站已有100个建成并投入运行，并于2009年7月1日起在国家环境保护部网站上公开发布实时数据，形成了基本覆盖全国重要流域的地表水自动监测网络[1]。同时，各地环保部门也根据具体情况建立了自动预警监测系统，广泛用于各省、市交界断面、饮用水源地、重点湖区、水质监控预警等。

本课题以关中平原渭水流域氨氮检测为应用背景，以实现自动氨氮检测为目标。设计研制的系统可用于各地河流、湖泊等监测点的长期自动检测，对于实现更广、更大范围的环境监测和保护具有深远的意义。同时，对于避免由氨氮引起的突发事件，保障人们生产、生活的安全、提高经济效益和社会效益具有重要意义。更重要的是，所设计研制的产品将弥补我国在氨氮检测领域的技术不足，对于推动国内环境监测设备的发展具有深远意义。

13、西安理工大学李东达(指导教师弋英民) 的论文，题目：自主起降的智能四旋翼飞行器
摘要: 基于模块化思想，自行设计并搭建四旋翼飞行器软硬件平台，主要包括了嵌入式四旋翼飞行器飞行控制板，四旋翼飞行器地面站和上位机三部分。其中四旋翼飞行器飞行控制板是以嵌入式微控制STM32F407VET6作为为主控芯片，集成了九轴姿态传感器，无线通信单元，电量检测单元和飞行数据存储单元；四旋翼飞行器地面站以STM32F103VE76为主要核心，实现数据在四旋翼飞行器与地面站之间的双向实时传输；上位机则通过协议实现与四旋翼飞行器实时通信。

通过分析飞行动力系统数学模型，惯性导航技术和进行四元数梯度下降滤波器的姿态解算，设计了四旋翼飞行器串级PID姿态控制器，并对高度进行频域矫正控制，实现了四旋翼飞行器的手控模式飞行和一键起飞与降落的自主定高模式飞行；同时具有低电压报警、并通过上位机实时监测飞行器状态等功能。设计并研制的四旋翼飞行器通过在室内和室外飞行测试，满足预期指标要求。

14、 陕西科技大学  朱奎（指导教师 郝鹏飞）的论文，题目：开关电源设计

摘要：本文设计首先设计了Buck、Boost、Buck-Boost等基本拓扑构成的非离线式开关电源。通过对基本拓扑的原理分析和参数设计，并且采用软件仿真的方法验证了参数以及设计的合理性。并在此基础上完成了采用SG3525作为控制芯片的基本拓扑的实物设计与调试分析。推挽变换器（Push-Pull Convertor）采用SG3525作为控制芯片，通过设计开关变压器完成电源的降压变换。通过仿真验证了计算的变压器参数后，进而完成了实物设计与调试分析。
    在深入研究和分析开关电源相关理论关键技术的基础上，结合三种基本拓扑的原理分析，完成了单端反激式开关电源系统设计，并且完成原理设计和计算电源各电路参数。设计出电路原理图，通过Saber仿真软件对电路进行建模与仿真，验证了电源设计参数的合理性。根据设计规范制作出PCB，并安装电源样机，最后对设计的样机进行测试验证。样机采用PI公司TOP系列的芯片，和飞兆公司的KA5L0380R。反激式开关电源样机输出电压在5%误差范围之内，输出负载调整率符合小于等于士5%的要求，输出电压纹波符合设计规范小于100mV的要求。经测试高频变压器各项指标符合设计要求。样机整体测试结果表明，电源各项指标均符合要求，输出稳定，性能良好。
15、西安邮电大学何琛 （指导教师于福华）论文，题目：基于 PLC与 WinCC 的隧道消防监控系统设计

摘要：随着隧道技术的日益成熟和完善，隧道的数量及里程逐渐增加，隧道交通安全尤其隧道消防研究成为国内外研究的重点。通过传感器检测隧道内火灾隐患参数，并将检测到的参数传递给控制层的工控机，通过相应的程序控制，实现对隧道内设备的运行，降低隧道火灾产生的严重后果。

在上位机中，通过组态监控软件实现对隧道内相关参数的实时监控，根据参数变化控制隧道消防设备的运行。当隧道内发生火警时，能及时探测并自动启动消防设施和报警系统，从而达到了控制火情、及时疏散隧道内人员车辆及减低财产损失的目的。根据系统控制功能要求，系统设计中采用西门子系列PLC进行控制，上位机采用西门子的WinCC组态软件。首先介绍PLC 和WinCC 的相关技术；然后实现控制层的PLC 控制，主要包括PLC 硬件组态、PLC 程序设计及 PLC 硬件设计等；接下来进行基于 WinCC的组态监控系统设计，主要包括监控画面、归档系统和消息系统组等；最后对 PLC 和WinCC 进行系统联调，通过WinCC 与 PLC 的通信，完成系统软硬件联调，实现系统功能。

简报主编：曹建福 姚向华   学会网站：http://www.sxpaa.com/   学会电话：82664437
1
17

_1234567890.unknown

_1234567891.unknown

